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ZUSAMMENFASSUNG

Die Entwicklung des autonomen Fahrens erfiahrt aktuell grole Unterstiitzung, nicht zuletzt durch einen entsprechenden
Gesetzentwurf der Bundesregierung. Der vorliegende Beitrag diskutiert die mit den Entwicklungen zum autonomen
Fahren verbundenen Herausforderungen. Im Fokus stehen dabei die zu erwartenden Aufgaben an die Technische Auf-
sicht, den Menschen, der in schwierigen Situationen Entscheidungen und Freigaben vornehmen muss. Fiir diese Aufga-
ben werden Aspekte von Gefahrenwahrnehmung sowie Aufgabenkomplexitit betrachtet und aus arbeitspsychologischer
Perspektive eingeordnet. Diese stirker individuelle Betrachtung wird in den Zusammenhang gestellt mit zu erwarten-
den strukturellen Herausforderungen, wie beispielsweise Mischverkehr und technischer Zuverlidssigkeit. Der Beitrag
schliefit mit sieben Empfehlungen in Bezug auf die Gestaltung autonomen Fahrens, deren Erfiilllung fiir die zukiinftige
Verkehrssicherheit von zentraler Bedeutung erscheinen.
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ABSTRACT

The development of autonomous driving is currently strongly supported also by a corresponding draft law by the German
government. This article discusses the challenges associated with the development of autonomous driving. The present
paper focuses on the expected tasks for the remote operator. The remote operator is, according to the draft law, the hu-
man being who has to make decisions and approvals in difficult situations. For these tasks, aspects of hazard perception
and task complexity are considered from the perspective of occupational psychology. This more individual consideration
is placed in the context of expected structural challenges, such as mixed traffic and technical reliability. The article con-
cludes with seven recommendations regarding the design of autonomous driving. The implementation of these recom-
mendations seems to be of central importance for future road safety.
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